MICROSONAR

PROFESE JE NA VASI UROVNI
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OBECNE PRINCIP MERENI ULTRAZVUKEM
Snimade MICROSONAR vyuZzivaji  bezkontaktni ‘
ultrazvukovy princip pro zjiSténi a méfeni pozice objektu.

Funguji jako spinade blizkosti a nebo snimace Pevny
vzdalenosti senzoru od Cela cile. Pro modely snimad je . o objekt
vystupni signal 4...20 mA nebo 0...10 V, ktery Ize pfifadit sl a oo e S
kterékoliv ¢asti nominalniho rozsahu. Bod spinade Ize Mefent Casu cesty signélu
pfifadit kterémukoliv bodu z rozsahu. Vypocet vzdélenosti )
Zpracovani signalu vystupu Ultrazvukovy odray
ROZMERY INSTALACE
Jednotky rozsahu 1 m: Pomoci dvou matic zajistite
n 3 - uchyceni téla senzoru v otvoru @31 mm.
| § ' Jednotky rozsahu 6 m: Pomoci étyf Sroubt v otvorech
| 280 ; (16) zajistite uchyceni na pevny podklad nebo zed.
Celo senzoru i
1: 6;8 N ®|28 N Pro spravnou ¢innost je dllezité, aby jednotka byla
s | N . ' © bezpeéné uchycena na nevibrujici podklad.

) ] iy Spolehlivou funkci mGze ovlivnit dal$i pfedméty uvnitf

- - —- _.l' —- 33 R | nebo v blizkosti ultrazvukového paprsku nebo i jen dalsi

L | ét jednotka MICROSONAR v blizkosti (viz. dal3i sekce)
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105 L. m0x1:5° Celo senzoru
6 m verze 1 m verze

UMISTENI VICE JEDNOTEK

Minimélni vzdalenost mezi jednotkami:
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Dvé jednotky MICROSONAR pracuijici blizko sebe mohou vzajemné interferovat, pokud
se jejich paprsky prekfizi. Dodrzujte minimalni rozestupy snimacl pro jednotky umisténé
v rovnobéznych osach.

ZAPOJENI
» +10,8..30 V DC
R +10,8..30 V DC +Ug  (hnddd) i
SW / OUT (zelena) + S OUT fzeenc) -1 Vystup
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Zapojeni pfi programovani Zapojeni pfi béhem méfeni
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FUNKCE / PROGRAMOVACI VOLBY
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Xenin Xa Xg

naprogramované body

aktudlni rozsah
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rozsahu.

nominalni rozsah

Technika Smart signal pouzita u jednotek MICROSONAR spole¢né par
pro nasazeni vybranymi programovatelnymi funkcemi umoZiuje
jednotce splnit vétSinu méficich a fidicich nasazeni. Programovani neni
komplexni a je zajiStovano pouzitim pfilozeného magnetického
Sroubovaku a nebo uzitim programovaciho vyvodu v kabelu snimace.

Programovaci funkce jsou nastaveny parametry definovanymi dle nize
uvedeného grafu. Vzdalenosti parametri Xp a Xg uréuje charakteristiku
vystupu jednotky a Ize je nastavit na jakoukoliv pozici nominalniho

Minimalni vzdalenost mezi Xa a Xg by neméla byt mensi, nez 20 mm.

Rychlost odezvy: Rychlost odezvy senzoru je kompromisem mezi schopnosti potla¢it ndhodny faleSny odraz nebo selhani odrazu
a sledovanim ménici se vzdalenosti cile. Pro potlaéeni faleSnych odrazd priméruje MICROSONAR programovatelné hodnoty
platnych hodnot méfeni. Primérovana hodnota (,a“) je volena na zakladé stability displeje, rychlosti cile a Sumovych podminek na
misté méfeni s ohledem na moznost ztraty odrazu signalu. Je také mozné potlacit k" nasledujicich chybnych odrazl, coz je vhodné

v pfipadé Spatné kvality odrazeného signalu.

PNP vystup (UR _-2_3). Spinace blizkosti porovnavaji naméfenou
vzdélenost s naprogramovanymi body Xa a Xg a pfepnou dle grafu
na pravé strané. Obracena (reverzni) ¢innosti mize byt dosazena,
pokud se naprogramuje hodnota Xg mensi, nez Xa.

Proudovy vystup (UT_-2_1). Snimace tohoto typu poskytuiji signal
4..20 mA na vystupu pfimo umérny pozici v rozsahu mezi Xa a Xg
dle grafu na pravé strané. Pozor na chybovou signalizaci pozice
mimo rozsah. Rezimu proudu klesajiciho s rostouci vzdalenosti cile
Ize dosahnout nastavenim hodnoty Xg mensi, nez Xa.

Napétovy vystup (UT_-2_2). Snimace tohoto typu poskytuji signal
0...10 V stejnosmémného napéti na vystupu pfimo Umérné pozici v
rozsahu mezi Xp a Xg dle grafu na pravé strané&. Pozor na chybovou
signalizaci pozice mimo rozsah. Rezimu klesajici intenzity vystupu pfi
rostouci vzdalenosti cile Ize dosahnout nastavenim hodnoty Xg
mensi, nez Xa.

NASAZENI
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Primarni urceni snimaci MICROSONAR sméfuje do automatizace prdmyslovych provozi. Spinacée MICROSONAR a snimace
vzdalenosti jsou vhodné pro zjiStovani pfitomnosti ¢i nepfitomnosti pfedmétu, k méreni vzdalenosti mezi snimacem a cilovym
objektem s vysokou pfesnosti. Pro dobrou kvalitu odrazu by cil mél mit rovny hladky povrch a senzor MICROSONAR by mél byt
umistén rovnobézné s povrchem cile. Nerovny povrch cile nemusi pfimo znemoznit méfeni, ale mize sniZit vykon snimace.
Snimace MICROSONAR jsou vhodné pro zjistovani ¢asti strojl, praci s kusovymi pfedméty, zvedaky, sklapédi, jefaby.

Stejnym zpUsobem Ize snimace pouzit pro snimani baliku, krabic, lepenky, platt materialu, past, budov a surovin, pokud maji cilové

objekty vhodnou odrazivost a nepohybuji se pfiliS rychle.

snimani vysky detekce predmétl
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TECHNICKA DATA

URO-213
_ uTO-211 uTO-212 URO -214 UTP-261 | UTP-262

Xmin (M)
Xmax (M)

Frekvence ultrazvuku

Nominalni
rozsah

Uhel paprsku

Cas méfici sekvence (Tp)

0.25 mm
20 mA

Rozliseni
Vystup 4.
Programovani

Okolni teplota

Napajeci napéti
Spotieba Us = 12 V
Spotieba Us =24 V
Vstupni ochrana
Integrovany kabel
Jadro kabelu

Elektricka ochrana
Ochrana vniknuti (kryti)

Kryt

Hmotnost

* nezatizeny

uas - 200: IP 67,

uOsS: nerez ocel s PP povlakem
udP: PP kryt

C

1

URP-263
URP-264

1.0
160 kHz

6.0
60 kHz
5o
25 ms
0.25 mm 1.5 mm
0..10V 4 ...20mA 0..
PFipojenim programovaciho kabelu; magnetem
—20 ... +70 °C
10.8...30V
<41 mA <31mA* <54 mA <40 mA
<49 mA <39mA* <61 mA <47 mA
Ochrana prepolovani, prepéti, ESD (staticky naboj)

80 ms
1.5 mm
10V

0.1 mm 0.1 mm

spina¢ spina¢

<30mA*
<37mA*

Stinény kabel s PVC povlakem L =3 m
4 x 0.5 mm2
Trida Ill.

unOpP -200: IP 68 IP 68

PP (lisovany s pryskyfici)

400 g 530 g

_ UTO-201-4 uUTO-2002-4 URO-2003-4 | URO-2004-4

Vystup

? —> lout

Jmenovity proud -

Jmenovité napéti

Max. ubytek napéti (zap.) -
Spinaci zpozdéni nebo ¢as

Tp"=a”x Tp

Teplotni koeficient

Linearita

Opakovatelnost (méreni)

Vystupni signal 4 ...20 mA
Zatézovy odpor
Ochrana vystupu EMC

* hodnoty pfi dobrém odrazu

uoo-210-4:
uO0o-260-4:

< 500 ohm (Us>14 V)

— 45

Max. 30 V DC

- Max. 200 mA
- <25V
25 ms (a=1), 100 ms (a=4), 200 ms (a=8), 400 ms (a=16) **
80 ms (a=1), 320 ms (a=4), 640 ms (a=8), 1280 ms (a=16) **
+0.02% / °C

+0.35%

1.5 mm

0..10V (Us>13V)
> 1 kohm

Zkrat, EMC Zkrat, EMC

** hodnotu ,a“ Ize naprogramovat (1, 4, 8, 16)

OBJEDNACI KODY (PozN.: NE VSECHNY KOMBINACE JSOU MOZNE)

MICROSONAR UT T -ZF [

[Model | Kéd_ _IEI @-IEI 4.

Plast
Nerez ocel S

Spinac R
Snimacd T

NIVELCO PROCESS CONTROL CO.
H-1043 BUDAPEST; DUGONICS U.

IEI

.20 mA
10V
PNP spina¢

0.2 ..
04 ..

.1.0m 0..
.6.0m
NPN spina¢

MICROWELL spol., s r.o.
SNP 2018/42, 927 00, Sala
TEL.:(+421) 31 770 7585, 770 7587
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TEL.: (36-1) 889-0100 & FAX: (36-1)889-0200
E-mail: sales@nivelco.com http://www.nivelco.com

E-mail:microwell@microwell.sk
http://www.microwell.sk
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